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Beruhigungssauger mit Filhrungskanal

Hintergrund

Die Behandlung von Kindern und insbesondere von Frith- und Neugeborenen im
Rahmen einer Bronchoskopie erfolgt oftmals transoral, weil die eingefiihrten
Instrumente (flexibles Endoskop) noch zu starr und zu groR fur den transnasalen
Zugang sein konnen, und damit einhergehend das Verletzungsrisiko groRer ware.
Zum Aufhalten des Mundes wird bei Frith- und Neugeborenen bislang ein BeiBstiick,
wie es in gleicher Form bei Erwachsenen ebenfalls zum Einsatz kommt, in der
kleinsten verfiigbaren GroRe verwendet. Nachteilig an dem BeiRstiick ist, dass es sehr
hart und unnatirlich geformt ist, wodurch die Kinder instinktiv mit Abwehr auf die
Behandlung reagieren.

Lésung

Vorgestellt wird ein Beruhigungssauger fir die transorale Behandlung von Frith- und
Neugeborener. Dieser ist natirlich geformt und kostensparend herstellbar. Der
Beruhigungssauger umfasst eine Mundplatte (1), welche die Kontaktfliche zur
Hauptoberflache der Brust der Mutter simuliert und ein Schutz gegen Verschlucken
darstellt. Weiterhin umfasst der Beruhigungssauger einen Einfiihrkern mit
Abdeckplatte und Kanal (2), der mit einem biokompatiblen Klebstoff auf der
Mundplatte befestigt ist. Der Kanal kann zur transoralen Einfliihrung von Tuben,
Medikamenten oder Instrumenten genutzt werden. Die starren Wande des Kanals
schiitzen hierbei beispielsweise das eingesetzte Instrument vor Quetschschaden
durch BeiRen. Das Mundstick (3) besteht aus Silikon und das Ventil (4) an der
Riickseite des Einfuhrkerns (2) verschlieBt den Einfiihrkanal auch wdhrend des
Einfiihrens eines Instruments, sodass das Kind immer noch ein natiirliche Sauggefiihl
spiren kann.
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Vorteile

Einfache Behandlung von
Neugeborenen
Reduzierung von
Komplikationen
Kostenreduzierte
Herstellung

Anwendungsbereich

Medizintechnik

Stichworte

Neonatologie
Padiatrie
Bronchoskopie

Entwicklungsstand &
Schutzrechte
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DE 20 2019100 131 UT,
eingetragen
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Verbindungsanordnung in elektrischen Energiespeichern

Klemmverbindung zur Polfahnenkontaktierung von Pouch-Zellen

Hintergrund
Elektrische Energiespeicher kdnnen auf unterschiedliche Art und Weise ausgebildet sein, bei-
spielsweise kdnnen sie aus mehreren Zellen insbesondere Pouch-Zellen bestehen, die ne-
beneinander angeordnet sind und in welche elektrische Energie elektrochemisch gespeichert
wird. Bei bekannten Ausfiihrungen werden dabei typischerweise stoffschliissige Verbin-
dungstechniken wie Ultraschall- oder Laserschweifen oder formschliissige Verbindungstech-
niken wie Verschraubungen, Clinchen oder Nieten genutzt, wobei die Verbindung unmittelbar
zwischen den zu verbindenden Polfahnen erfolgt. Bekannte Verbindungstechniken sind dabei
typischerweise aufwandig herzustellen und nicht zerstérungsfrei |6sbar ausgefiihrt.
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Losung

Die hier vorgestellte Erfindung, stellt eine Verbindungsanordnung fir einen elektrischen
Speicher da, welcher im Vergleich zu bekannten Ausfiihrungen eine verbesserte und dauer-
hafte Verbindung zweier Polfahnen darstellt. Hierzu werden die Polfahnen zweier Pouch-Zel-
len, die flachig aufeinander liegen, zwischen zwei Klemmelementen mit Hilfe von Spannmit-
teln miteinander fest verspannt. Diese Verbindung ist unabhangig von Verbindungsmitteln
die zwischen den Polfahnen wirken, sondern hangt nur von den Klemmelementen und den
Spannmittel ab. Dies erlaubt es, die Verbindungsanordnung einfacher herstellbar und insbe-
sondere auch einfacher l6sbar auszufiihren, ohne auf Zuverladssigkeit und Dauerhaftigkeit
verzichten zu missen. Durch diese Verbindungsanordnung kann ein elektrischer Energie-
speicher so ausgefiihrt werden, dass Verbindungen zwischen den Polfahnen zerstérungsfrei
und leichter l6sbar sind und somit ein Austausch einzelner Komponenten jederzeit ohne gro-
Ren Aufwand moglich ist. Die Wartungsfreundlichkeit eines elektrischen Energiespeichers
kann dadurch erheblich erh6ht werden. Eine flachige Klemmverbindung birgt noch weitere
Vorteile, diese fiihren beispielsweise zu einem besonders niedrigen elektrischen Widerstand
zwischen den Polfahnen und dies wiederum zu einer widerstandsarmen Stromleitung zwi-
schen den Polfahnen. Dementsprechend kénnen die elektrischen Verbindungen fir hohere
Strome ausgelegt werden.
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Vorteile

Zerstorungsfreies 16sen
der Verbindungen
Flachige Verbindungen
Geringerer elektrischer
Widerstand
Wartungsfreundlich

Anwendungsbereich

E-Mobilitat
Elektrospeicher fiir stati-
ondre Anlagen
Second-life Cycle
Elektrospeicher fiir rege-
nerative Quellen

Stichworte

Pouch-Zellen
Zerstorungsfrei
Klemmverbindung
Polfahnen
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Mischvorrichtung mit Strémungsumkehrer

Hintergrund

In vielen industriellen Prozessen ist die Mischung von Flissigkeiten von groBer Bedeutung.
Bei laminarer Stromung in einem Rohr entsteht ein parabolisches Geschwindigkeitsprofil,
das zu einer breiten Verteilung der Verweilzeit liber den Querschnitt fihrt. Herkdmmliche
helikale Strukturen und geometrische Modifikationen haben die Mischung verbessert, je-
doch oft mit hohen Kosten und erhéhtem Druckverlust. Zusatzlich kdnnen bei bestimmten
Anwendungen, wie der Mischung von viskosen oder reaktiven Fliissigkeiten, eine unzu-
reichende Mischung und eine ungleichmaRige Verteilung der Komponenten auftreten. Da-
her besteht ein Bedarf an einer effizienten und kostengiinstigen Mischlésung, die eine ver-
besserte Mischung bei geringem Druckverlust ermdglicht.
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Lésung

Die hier vorliegende Erfindung bietet durch ihre umgekehrte gewundene Mischvorrichtung
eine Reihe von Vorteilen gegeniiber herkdmmlichen Mischmethoden. Sie zeichnet sich
durch hohe Effizienz aus, ermdglicht eine schnelle und griindliche Durchmischung der
Komponenten und verkirzt die Reaktionszeiten. Dies fuihrt zu erhohter Produktionskapa-
zitdt und reduziertem Energieverbrauch durch niedrigere Drehzahlen. Ein weiterer Vorteil
liegt in der verbesserten Mischqualitdt. Die umgekehrte gewundene Mischvorrichtung er-
zeugt einen hoheren Schergradienten, der zu einer besseren Vermischung der Komponen-
ten fiihrt. Dies ist besonders wichtig bei empfindlichen Materialien, die eine schonende
Behandlung erfordern. Darlber hinaus bietet die umgekehrte gewundene Mischvorrichtung
eine einfache Reinigung und Wartung. Dank ihrer speziellen Konstruktion sind keine inter-
nen beweglichen Teile erforderlich, die gereinigt oder gewartet werden missten. Dadurch
spart man Zeit und Kosten bei der Instandhaltung. Die Skalierbarkeit der Mischvorrichtung
ist ein weiterer positiver Aspekt. Sie kann an verschiedene ProduktionsgrofRen angepasst
werden und eignet sich sowohl fiir den Einsatz in Laboren als auch in groRindustriellen
Anlagen. Dadurch ist sie flexibel und vielseitig einsetzbar. AbschlieRend kann die umge-
kehrte gewundene Mischvorrichtung die Produktqualitdt verbessern und zu geringerem
Ausschuss fiihren. Durch prazise Steuerung der Mischparameter und optimale Durchmi-
schung werden gleichmaRige Produkteigenschaften erzielt. Dies flihrt zu hoherer Ausbeute
und reduziertem Verbrauch von Rohstoffen und Energie, was wiederum zu Kosteneinspa-
rungen fiuhrt.
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Vorteile

e Hohe Misch-Effizienz und
schnelle Durchmischung

e Verbesserte Mischqualitat
und schonende Behandlung
empfindlicher Materialien

e Einfache Reinigung und War-
tung ohne bewegliche in-
terne Teile

o Skalierbarkeit fiir verschie-
dene ProduktionsgroRen und
vielseitiger Einsatz

Anwendungsbereich
e Lebensmittelindustrie
e Pharmazeutische Industrie
e Chemische Industrie

Stichworte

o Effizienz

e Prazision

e Automatisierung
o Flexibilitat

Entwicklungsstand &

Schutzrechte

e Prototyp

e EP 3741453 A1; veroffent-
licht

e US 17/613,480; angemeldet

Angebot
e Lizenzierung
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Metallfreie und kompakte Positioniereinrichtung
Hintergrund Vortelle
In verschiedenen Bereichen wie Medizin, Industrie oder Forschung werden verschiedene , sepr prazise
Technologien zur Positionierung von Objekten oder Personen eingesetzt. Dazu gehéren o Metallfrei

beispielsweise Direktantriebe wie Servomototen oder mechanische Positioniersysteme mit
Metallkomponenten. Diese Ansdtze sind jedoch mit technischen Problemen wie einer
ungenauen Positionierung, unerwiinschten Vibrationen und mdoglichen Stérungen von
Magnetfeldern behaftet. Die Verwendung von Metallteilen kann bei medizinischen
Anwendungen die Bildgebung durch den Magnetresonanztomographen beeintrachtigen. An-
dere Technologien wie magnetische Positionierungssysteme waren zwar MRT-kompatibel,
aber teuer und komplex. In der industriellen Fertigung, Elektronikfertigung und Luft- und
Raumfahrt wurden ebenfalls spezialisierte Positionierungseinrichtungen verwendet, um ver-
schiedene Aufgaben prazise zu erledigen. Jedoch erfiillten diese bestehenden Technologien
nicht immer alle Anforderungen, vor allem in Bezug auf MRT-Kompatibilitat, ferngesteuerte
Bedienbarkeit und minimale Vibrationen.

20 ein Beispiel einer Positioniereinrichtung
13 Federn

21 Fuhrungsarmen

22 Basiskorper

31 erstes Zugseil

32 zweites Zugseil

50 Haltekorper

51 Fixierungsflachen

Lésung

Erfinder der Otto-von-Guericke-Universitdt Magdeburg haben ein metallfreies Mikropositi-
onierungssystem entwickelt, welches eine optimale Lésung fiir die prdzise Positionierung
von auszurichtenden Objekten darstellt. Dank seiner innovativen Steuerung mittels Seilzlige

Fig. 5

ermoglicht es eine duBerst genaue und feinfiihlige Bewegung des Endeffektors. Dadurch
kann der Benutzer das zu positionierende Objekt mihelos und prazise in die gewtlinschte
Position bringen. Ein weiterer Vorteil dieser Technologie liegt in ihrer Anwendung im medi-
zinischen Bereich, insbesondere in der bildgebenden Diagnostik wie der Magnetresonanzto-
mographie (MRT). Durch die ferngesteuerte Positionierung medizinischer Objekte wie Biop-
sienadeln konnen bildgebende Untersuchungen sicherer und komfortabler durchgefiihrt
werden, da der Bediener nicht mehr im MRT-Tunnel arbeiten muss. Die Verwendung von
Seilzligen anstelle von Direktantrieben minimiert das Risiko von unerwiinschten Vibrationen
und gewadhrleistet eine ruhige und stabile Positionierung. Zudem sind die eingesetzten Ma-
terialien MRT-kompatibel, was ihre Anwendung in empfindlichen medizinischen Umgebun-
gen ermoglicht. Neben dem medizinischen Bereich eréffnet diese Technologie auch in an-
deren Industriezweigen zahlreiche Anwendungsmaglichkeiten. In der industriellen Fertigung
kann sie prazise Montage- und Justierungsprozesse unterstiitzen, wahrend sie in der Elekt-
ronikfertigung zur Herstellung hochwertiger elektronischer Gerate beitragt. Insgesamt bietet
das metallfreie Mikropositionierungssystem eine vielseitige Losung fiir prazise und fernge-
steuerte Positionierungsaufgaben in verschiedenen Branchen, was zu erhéhter Effizienz, Si-
cherheit und Leistung fiihrt. Die Technologie zeigt, wie innovative Ansatze die Herausforde-
rungen der prazisen Positionierung erfolgreich bewaltigen kénnen.
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e Sehr kompakt

e Freie Ausrichtbarkeit im Raum

e Fernsteuerbar mittels Seil-
zuge

e Keine Direktantriebe am
Positionierer

Anwendungsbereich
e Halbleiterindustrie

e Automobilindustrie
e Biotechnologie

e Optische Industrie

e Pharmazie

¢ Nanotechnologie

e Messtechnik

Stichworte
o Metallfrei
e Positionierung

Entwicklungsstand &

Schutzrechte

e Prototyp TRL4

e DE 102020 104 746 B3 er-
teilt

Angebot
e Lizenzierung
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Kopplungsstation fiir Zugmittelsysteme
Hintergrund
Um eine Verbindung von einem entfernt platzierten Antriebselement zu schaffen, werden vor Vorteile

allem in der Medizintechnik Zugmittelsysteme eingesetzt. Sie ermdglichen es selbst auf
kleinstem Bauraum Krafte mit einer hohen Prazision zu lbertragen und Systeme mechanisch
fernsteuerbar zu machen. Eine Schwierigkeit stellt hierbei jedoch die Unterbrechung der Zug-
mittelsysteme bspw. mit geeigneten Kupplungsmechaniken dar. Eine Trennbarkeit vom Zug-
seiltrieb des Antriebselementes zum Zugseilantrieb des Abtriebselementes kann aus unter-
schiedlichen Griinden erforderlich sein. Die Realisierung einer Verbindung zwischen zwei Zug-
mitteln bzw. Seilzugantrieben, die rein mechanisch, einfach und sicher ist, stellt jedoch eine
technische Herausforderung dar.

1 Antrietseinheit
1 arriebssaitiger Sellmagmechaniimus
3 Kopphungsstation

4 sbtrebssed e Sell pagmechanismits
5 Stolleinhet

& Patient

7 Patientenkege
9 Bedsenperson

Lésung

Erfinder der Otto-von-Guericke-Universitait Magdeburg haben eine Kopplungsstation fiir ein
mit Seilziigen betriebenes Fernmanipulationssystem entwickelt, die die zuvor identifizierten
Schwierigkeiten tiberwindet. Die Kopplungsstation weist einen antriebsseitigen Seilzugmecha-
nismus, der Uber Seilziige mit der Antriebseinheit verbindbar ist, und einen abriebseitigen Seil-
zugmechanismus, der Uber Seilziige mit der Stelleinheit verbindbar ist, auf. Die Kopplungssta-
tion stellt somit eine mechanische Schnittstelle zwischen der Antriebs- und Stelleinheit dar,
wodurch diverse Vorteile realisiert werden kdnnen. Die Kopplungsstation ldsst sich unabhangig
von der Antriebseinheit an einer bestimmten Stelle relativ zur Stelleinheit fixieren, wodurch die
Antriebseinheit als eine Art ,Kabelfernbedienung” verwendet werden kann und eine manuelle
Bedienung an der Kopplungsstation nicht erfolgen muss. Die Erfindung lasst sich sowohl mit
einer manuell betriebenen als auch mit einer motorisch betriebenen Antriebseinheit verwen-
den. Aufgrund der moglichen Fertigung aus MRT-kompatiblen Materialien ist die Erfindung
auch vorteilhaft in der Medizintechnik geeignet. Des Weiteren kann unter Verwendung der
Erfindung bspw. die Realisierung komplexerer Seilzugantriebskonzepte oder die Moglichkeit
der Trennung von Single-Use Komponenten im Grundsystem erfolgen.
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e Schnelle, einfache und
kostenglinstige Verbin-
dung

e Sichere, reibungsarme
und rein mechanische
Kraftibertragung

e Mogliche Integration ei-

nes mechanischen Not-

trennmechanismus fir
erhohte Sicherheit

Integration eines feder—

getriebenen Riickstellme-

chanismus fiir eine nach-
giebige Ausrichtung

Anwendungsbereich

e Transport

e Medizintechnik

e Antriebstechnik

e Automatisierungstechnik

Stichworte

¢ Kopplungsstation

e Fernmanipulationssystem
e Seilzug

e Antrieb

Entwicklungsstand &

Schutzrechte
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Gurtschieflaufsensor

Hintergrund

Die korrekte Ausrichtung von Tragrollen zum Gurt ist Voraussetzung fiir einen stérungsfreien
Betrieb von Gurtforderanlagen. Fehlstellungen der Tragrollen fiihren zur Beeintrachtigung der
Leistung der Anlage bis hin zum Ausfall und Beschadigung des Gurtes und anderer Bauteile,
und verursachen damit erhdhte Betriebskosten (im Hinblick auf Leistungsabfall und Wartung)
sowie Emissionen (CO2 und Schall. Aktuell erfolgt die Begutachtung der Tragrollen optisch
durch in Augenscheinnahme. Nachteilig dabei ist, dass Verdrehungen unter 5° nicht erkennbar
sind und zudem Ursache und Wirkung von Gurtschieflauf nicht in Verbindung gebracht werden
kénnen.

Lésung

In der vorliegenden Erfindung wird ein Verfahren und ein Messsystem zur Erkennung und
Lokalisation von Fehlstellungen von Tragrollen in Gurtférderanlagen beschrieben. Eine prazise
Ausrichtung der Tragrollen ist entscheidend fiir einen stérungsfreien Betrieb solcher Anlagen.
Bereits bekannte Vorrichtungen zur Erkennung von Tragrollendefekten werden diskutiert, da-
runter solche, die Druck- oder Wegmessgeber einsetzen. Die vorliegende Erfindung nutzt eine
Anordnung von Drucksensoren, die Uiber die Breite des Fordergurts auf der Unterseite des
Gurts angebracht sind. Diese Sensoren erfassen Kontaktstellen mit den Tragrollen und er-
moglichen die Identifizierung und Lokalisierung von Fehlstellungen. Das Messsystem ist mobil
einsetzbar und ermdoglicht eine beschadigungsfreie Montage der Sensoren am Gurt, ohne dass
Bohrungen oder andere invasive MaBnahmen erforderlich sind. Die Auswertung der Messsig-
nale kann eine detaillierte Analyse der Tragrollenpositionen und der Gurtlage ermdéglichen.
Die Erfindung ist flexibel und kann fiir verschiedene Arten von Tragrollenstationen eingesetzt
werden, einschlieRlich Girlanden und Tragrollenstiihlen. Durch die Verwendung von diinnen
Sensoren, die auf der Unterseite des Gurts angebracht sind, wird die Fihrung des Gurts nicht
beeintrdachtigt. Die Messung kann drahtlos erfolgen, und die Auswertung der Daten kann mit-
tels Computer oder dhnlicher Gerédte erfolgen. Die Messergebnisse kénnen zur Erstellung ei-
nes Anlagenplans genutzt werden, der die Position des Gurts und den Zustand der Tragrollen
anzeigt. Insgesamt bietet die vorliegende Erfindung eine effektive Methode zur Erkennung
und Lokalisierung von Tragrollenfehlstellungen in Gurtférderanlagen, was zu einem verbes-
serten Betrieb und reduzierten Betriebskosten fiihren kann.
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Vorteile
e Kann Trail und Error erset-
zen Analysemdoglichkeit von
potentiellen Reibungsverlus-
ten zur
o Steigerung der Le-
bensdauer der An-
lage
o Erhéhung der For-
derleistung
o Verringerung des
Energieverbrauchs
e Eignung fir alle Bauformen
von Tragrollenstationen
e Flexibel einsetzbar durch
hohe Mobilitat

Anwendungsbereich

e Antriebstechnik

e Industrieller Antrieb

e Mineralische Rohstoffe &
Bergbau

e Logistik/Transporttechnik

Stichworte

e Messsystem

e Tragrollen

e Gurtforderanlagen

Entwicklungsstand &

Schutzrechte

e TLR - Level 5

e DE 102019 126 060B4, er-
teilt

e 2020353271AU angemeldet

e BR11 2022 003850-0 A2
veroffentlicht

e CA3152312A1 angemeldet

e EP 4034479 Al veroffent-
licht

e 00750-2022 angemeldet

e US 2022 0371827 Al verof-
fentlicht

e 2022/02488 erteilt

Angebot
. Lizenzierung
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